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Links 
(L|R)

Rechts 
(Enable)

Funktion

High Low Motor ist aktiv und läuft in 
Drehrichtung „Links“ (abhängig 
von Motorpolung). LED leuchtet 
rot. Wird eine Motorblockade regis-
triert, schaltet der Motor ab. Der 
Motor ist für diese Drehrichtung 
gesperrt. Rote LED blinkt für ca. 
3 Sekunden.

Low High Motor ist aktiv und läuft in 
Drehrichtung „Rechts“ (abhängig 
von Motorpolung). LED leuchtet 
grün. Wird eine Motorblockade 
registriert, schaltet der Motor ab. 
Der Motor ist für diese Drehrich-
tung gesperrt. Grüne LED blinkt für 
ca. 3 Sekunden

Low Low Motor ist abgeschaltet

Die Funktion „Links“ und „Rechts“ ist aktiv!
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Funktion

High High Motor ist aktiv und läuft in 
Drehrichtung „Links“ (abhängig 
von Motorpolung). LED leuchtet 
rot. Wird eine Motorblockade regis-
triert, schaltet der Motor ab. Der 
Motor ist für diese Drehrichtung 
gesperrt. Rote LED blinkt für ca. 
3 Sekunden

Low High Motor ist aktiv und läuft in 
Drehrichtung „Rechts“ (abhängig 
von Motorpolung). LED leuchtet 
grün. Wird eine Motorblockade 
registriert, schaltet der Motor ab. 
Der Motor ist für diese Drehrich-
tung gesperrt. Grüne LED blinkt für 
ca. 3 Sekunden

High Low Motor ist abgeschaltet

Low Low Motor ist abgeschaltet

Die Funktion „L|R“ und „Enable“ ist aktiviert!
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Bild 2: Schaltbild der MAS 100

nen, verfügt die Schaltung über einen Sanftanlauf 
(Softstart), der den Motor nicht abrupt anschaltet, 
sondern den Motorstrom und somit die Motordrehzahl 
langsam erhöht. Dieses Vorgehen belastet auch die 
Spannungsquelle weniger, da der typisch hohe Anlauf-
strom deutlich geringer ausfällt. Nachdem das Anlau-
fen erfolgt ist, wird der Motorstrom überwacht. Steigt 
der Motorstrom an, wird dies vom Mikrocontroller als 
Motorblockade interpretiert und der Motor abgeschal-

tet. Zwischen dem Zeitpunkt der Blockadeerkennung 
und der Abschaltung des Motors liegt technisch be-
dingt eine Verzögerung von ca. 0,2 Sekunden. Mit dem 
Trimmer R 20 kann die Schaltung auf unterschiedliche 
Motorleistungen (Abschaltströme) angepasst werden. 

Zur Steuerung dienen die beiden Eingänge „Links“ 
und „Rechts“ der Klemme KL 1. Diese Eingänge kön-
nen in zwei verschiedenen Betriebsmodi verwendet 
werden, die nachfolgend beschrieben sind. 
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