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Bild 1: Das Schaltbild des H
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N
ach dem

 PTC folgt als Verpolungsschutz die  
Diode D1. Eingangsseitig finden sich am

 Step-dow
n-

DC/DC-W
andlers U

1 vier Kapazitäten (C3−C6) zur 
Spannungsstabilisierung. 

Äquivalent dienen die Kapazitäten C1 und C2 zur Spannungsstabi-
lisierung des W

andlers an der Ausgangsseite, hierbei unterstützt die 
Spule L1. M

ithilfe der W
iderstände R2 und R3 w

ird die Ausgangsspan-
nung +U

B eingestellt.




