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SBC-CAN01 Raspberry Pi Arduino
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Bei einem Raspberry Pi oder andere ARM 
Einplatinencomputer benötigt die CAN-Platine 
am Anschluss VCC 3,3 Volt und am VCC1 5 Volt.

Beim Arduino werden an VCC und VCC1 5 Volt 
angeschlossen.

Mit P1 kann man den 120 Ohm 
Terminalwiderstand aktivieren oder 
deaktivieren.

Über P2 kann man zusätzlich zur 
Schraubklemme die beiden Signale CanH und 
CanL anschließen.


