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ELV Smart Home
Neigungs- und Erschutterungs-
sensor Kompakt

ELV-SH-CTV

Bitte lesen Sie die Bau- und Bedienungsanleitung vor der Inbetriebnahme komplett und bewahren Sie diese fiir spate-
res Nachlesen auf. Wenn Sie das Gerat anderen Personen zur Nutzung Uberlassen, ibergeben Sie auch diese Bau- und
Bedienungsanleitung.

Kontakt:

Sie haben Fragen zum Produkt oder zur Bedienung, die Uber die Bau- und Bedienungsanleitung nicht geklart werden
konnten? Sie haben eine Reklamation zu Ihrem Gerat?

Kontaktieren Sie unser Team gerne Uber unsere Homepage www.elv.com im Bereich Service und Kontakt.

Haufig gestellte Fragen und aktuelle Hinweise zum Betrieb des Produkts finden Sie zudem bei der Artikelbeschreibung
im ELVshop.

Reparaturservice

Fir Gerate, die aus ELV Bausatzen hergestellt wurden, bieten wir unseren Kunden einen Reparaturservice an.
Selbstverstandlich wird Ihr Gerat so kostenglnstig wie moglich instand gesetzt. Im Sinne einer schnellen Abwicklung
fuhren wir die Reparatur sofort durch, wenn die Reparaturkosten den halben Komplettbausatzpreis nicht Gberschreiten.
Sollte der Defekt groBer sein, erhalten Sie zunachst einen unverbindlichen Kostenvoranschlag.

Bitte senden Sie Ihr Gerat an: ELV - Reparaturservice - Maiburger StraBe 29-36 - 26787 Leer - Germany

ELV Elektronik AG - Maiburger StraBe 29-36 - 26789 Leer - Germany
Telefon 0491/6008-88 - www.elv.com

www.elv.com
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Bewegung schnell erkennen
Neigungs- und Erschutterungssensor ELV-SH-CTV

Der neue ELV Smart Home Neigungs- und Erschiitterungssensor Kompakt fiir hr Homematic IP Sys-
tem ist ein wahres Multitalent! Er bietet vielfédltige Moglichkeiten: Neben Erschiitterungen bzw. Be-
wegungen erkennt der Beschleunigungssensor auch Kippen, Neigen oder Lagedanderungen und gibt
die Messdaten an das Homematic IP System weiter. Der Sensor kann alle drei Achsen(x, y, z) erfassen.
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Infos zum Bausatz
ELV-SH-CTV

Schwierigkeitsgrad:
leicht

Bau-/Inbetriebnahmezeit:

ca.0,25h

Besondere Werkzeuge:
keine

Léterfahrung:
nein

Programmierkenntnisse:
nein

Elektrofachkraft:
nein

Kleiner Aufpasser

Stehen meine Wertgegenstande noch an ihrem Platz oder macht sich
jemand an den Fenstern zu schaffen? Lassen Sie sich warnen, wenn
Langfinger am Werk sind. Der kleine, schlanke und energieeffiziente
Sensor lasst sich unauffallig in Spardosen, Akten- oder Werkzeugkof-
fern und an Fensterrahmen platzieren. Wurde die Mdlltonne geleert
oder ist Post eingetroffen? Ist die Waschmaschine oder der Trockner
fertig durchgelaufen?

Der Sensor ist ideal fir Dachfenster geeignet, wo viele Fensterkon-
takte aufgrund der Einbauposition technisch versagen. Ob Schlafzim-
mer, Bad oder Toilette: Lassen Sie sich z. B. nach zehn Minuten Liften
per Push-Nachricht an das SchlieBen der Fenster erinnern. So vermei-
den Sie im Winter das Auskihlen der Rdume und sparen Heizkosten.
Auch Kippfensteram Gartenhauslassen sich schnell und aus der Ferne
prifen.

Das kleine Multitalent (Bild 1) kann noch mehr: Wird der Sensor an
einem Garagentor oder einer klappbaren Bodentreppe (Bild 2) ange-
bracht, lasst sich der Zustand (offen/geschlossen/geneigt) abrufen.
Mit einem Schaltaktor als Erweiterung kdnnen Sie zusatzlich das Licht
auf dem Dachboden oder in der Garage automatisch ein- bzw. aus-
schalten. Erschitterungen an Treppenstufen, also z. B. beim Herun-
terlaufen, kdnnen das Licht ebenfalls automatisch einschalten.
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Bild 1: GréBe des Sensors im Vergleich

Lieferumfang

Im Lieferumfang des ELV-SH-CTV sind eine Platine
mit Antenne, eine Gehduseoberschale, ein Gehause-
bodenundeine Knopfzelle CR2032 enthalten(Bild 3).
Die Bestlickung der Gerateplatine erfolgt bereits in
unserem konzerneigenen Produktionswerk.

Inbetriebnahme

Batterie einlegen und Sensor anlernen

Drehen Sie die Pluspol-Markierung der mitgeliefer-
ten Knopfzelle nach oben. Schieben Sie die Knopf-
zelle in den Batteriehalter ein, wie in Bild 4 zu sehen.
Sobald Sie die Batterie eingelegt haben, wechselt
der Sensor fur drei Minuten in den Anlernmodus
und versucht, sich mit der Homematic IP CCU3, der
Home Control Unit oder dem Access Point zu ver-
binden. Die LED des Sensors leuchtet in dieser Zeit
wiederholt kurz orange auf.

Starten Sie den Anlernmodus auf Ihrer eingesetz-
ten Zentrale wie im Folgenden beschrieben. Bei er-
folgreicher Anmeldung leuchtet die LED kurz grin
aufund erlischt. Wenn die Anlernzeit abgelaufen ist,
driicken Sie den Systemtaster S2 auf der Platine, um
den Anlernmodus erneut fiir weitere drei Minuten zu
starten.
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Bild 4: Knopfzelle mit der Plus-Seite nach oben in den Batteriehalter
einschieben

Bild 2: Sensor angebracht an
einem Garagentor oder einer
klappbaren Bodentreppe

Bild 3: Bausatz aus nur vier Teilen - ganz ohne Léten

Sensor am Access Point/der Home Control Unit

anlernen und konfigurieren

Wahlen Sie den Eintrag ,Gerat anlernen”und folgen Sie dem Anmelde-
Assistenten fir die weitere Einrichtung des Sensors (Bild 5 bis Bild 10).
Nach Durchlauf des Assistentenist der Sensor betriebsbereit. Sie kon-
nen nun sowohl Lageanderungen als auch Erschitterungen erfassen
und anzeigen lassen. Uber ,Gerateverkniipfung erstellen” lassen sich
zudem Gruppen mit Schaltaktoren z. B. fir Leuchten realisieren.

Um den Sensor zu konfigurieren, wahlen Sie unter,...”(Mehr) > ,Ge-
ratetbersicht” den entsprechenden Sensor aus. Aktivieren Sie die
Checkbox fur den gewlinschten Betriebsmodus. In den drei Modi ste-
hen Ihnen unterschiedliche Einstellungen zur Verfiigung (Bild 11 bis
Bild 14). Informationen dazu finden Sie im Kapitel ,Details zu den Ein-
stellmoglichkeiten der Betriebsmodi”im Anschluss an das Kapitel zum
Anlernen an die CCU3.

www.elv.com
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Allgemeine Einstellungen

; @ Gerateubersicht

@ Gerat anlernen

i Gerateupdates

CE Gruppen (Verknupfungen)

< Gerat anlernen

Gerat aktivieren

Stellen Sie die Spannungsversorgung fur das
Geréat her. Dazu legen Sie die Batterien ein oder
entfernen den Isolierstreifen

Stecken Sie netzversorgte Gerate bitte in eine
Steckdose. Sollte ein netzversorgtes Gerat bereits
langere Zeit in Betrieb sein, konnen Sie den
Anlernmodus durch kurze Betatigung der

< Zuordnung

Installieren Vorbereiten

Raum wahlen

Bitte Raum auswahlen fur den ELV Smart Home
Neigungs- und Erschutterungssensor Kompakt:

Anna-Sophie

Systemtaste erneut aktivieren AuBen
G5 Zeitprofile
”“*F 3 % Bad oben v

{6} Einstellungen

(i) Info und Hilfe
%"”0 N
T Raumklima

<
Heizprofile

S Y

&a Raumklimakonfiguration

CD Urlaubsmodus

Home Gruppen Mehr

Bild 5: Klicken Sie auf ,Gerdt anlernen”.

4 Zuordnung

Installieren Vorbereiten

Namen vergeben

Bitte Geratenamen eingeben:

Geratename
{EL\/ Smart Home Neigungs|— und Erschu e ’

Bild 6: Driicken Sie ggf. die Taste am Sensor.

4 Zuordnung

Installieren Vorbereiten

Y Y

Funktion wahlen

Wahlen Sie aus, in welcher Funktion Sie den
ELV Smart Home Neigungs- und
Erschutterungssensor Kompakt verwenden
mochten.

Sie koénnen die Funktionsauswahl jederzeit
anpassen.

Licht und Beschattung

Schaltet bei Erkennung von

% Bad unten
5 Buro

Dachboden

—

ﬁ Esszimmer

Bild 7: Ordnen Sie das Gerdt einem Raum zu.

< Zuordnung

Installieren Vorbereiten

(V)
Geschafft!

lhr Gerat ist nun bereit fur die Nutzung.

Wie geht es weiter?

CE Gerateverkntpfung erstellen

Beschleunigungen 4
5 @ Sicherheit
Neigungs” |
. Erkennt zuverlassig

g w e 1 tiziuli fo p Erschitterungen bzw. v

D D Gl Gl Gl G G G G e Lagednderungen
a s d f g h j k |
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Bild 8: Vergeben Sie einen Namen. Bild 9: Aktivieren Sie die gewlinschte Funktion des

Sensors.

Bild 10: Das Anlernen ist abgeschlossen.

www.elv.com
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< ELV Smart Home Neigu... v/

Modus der
Beschleunigungserkennung

Betriebsmodus des Neigungs- und
Erschitterungssensors.

Betatigen Sie die Systemtaste des Gerats, um
Konfigurationsanderungen zu Gbermitteln und die
korrekte Funktionsweise sicherzustellen.

Erschitterungs- bzw.
Bewegungserkennung

Kipp- bzw. Neigungserkennung

Lageerkennung

Bild 11: Wéhlen Sie den gewlinschten Betriebsmodus
flir den Sensor aus.

< ELV Smart Home Neigu... ()

/\ Fehler / Hinweise

30-(P Zuordnung

Geratekonfiguration

Modus der Beschleunigungserkennung
Kipp- bzw. Neigungserkennung

Ausloésewinkel der Kipperkennung
45°

Neutralposition
waagerecht

Bild 13: Einstellungen flir den Betriebsmodus Kipp-
bzw. Neigungserkennung

<  ELV Smart Home Neigu... ()

/\ Fehler / Hinweise

20-() Zuordnung

Geratekonfiguration

Modus der Beschleunigungserkennung
Erschitterungs- bzw. Bewegungserkennung

Empfindlichkeit der
Erschitterungserkennung

29

minimale Erschitterungsdauer
0,5 Sekunden

Bild 12: Einstellungen fiir den Betriebsmodus Er-
schiitterungs- bzw. Bewegungserkennung

< ELV Smart Home Neigu... v

Auslosewinkel der
Kipperkennung

Stellen Sie hier die Schwellenwerte fur die
Neigungsstati ein. Dabei haben alle Winkel unter dem
unteren Schwellenwert, zwischen den Schwellwerten
und Uber dem oberen Schwellenwert jeweils den
Status geschlossen, gekippt und offen.

Aktueller Kippwinkel: 2
Unterer Schwellenwert (1): 45°
Oberer Schwellenwert (2): 150"

G0

Bild 14: Einstellungen fiir den Betriebsmodus
Lageerkennung

www.elv.com
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HomeMatic Admin
homematic® Startseite

Startseite [l Status und Bedienung il Programme und Verkniipfungen il Einstellungen

Rdume

Gewerke

Diagramme

Favoriten

Programme

Systemvariable

Systemprotokoll

Bild 15: Zur Anzeige auf ,Status und Bedienung”klicken

Sensor an der CCU3 anlernen und konfigurieren

Loggen Sie sich auf der WebUI Ihrer CCU3 ein und klicken Sie oben
rechts auf ,Gerat anlernen”. Wahlen Sie im Pop-up-Fenster ,HmIP Ge-
rat anlernen”, um den Anlernmodus fir 60 Sekunden zu starten. Geben
Sie im Folgedialog unter Posteingang die Beschriftung des Gerats und
der Kanéle ein(siehe WebUl Handbuch).

Nach Anmeldung an der CCU3 kann der Sensor ausgelesen wer-
den. Wahlen Sie auf der Startseite ,Status und Bedienung” > ,Gerate”
(Bild 15) und klicken Sie in der Liste auf den ELV-SH-CTV, um die ak-
tuellen Werte fir Lageanderungen bzw. Erschitterungen anzeigen zu
lassen(Bild 16). Um den Sensor zu konfigurieren, wéahlen Sie unter ,Ein-
stellungen” > ,Gerate”aus(Bild 17). Suchen Sie in der Geréateliste den zu
konfigurierenden Sensor und klicken Sie auf ,Einstellen”(Bild 18).

Zyklische Aktualisierung anpassen (nur fiir CCU3) - Kanal 0
Abhéangig von der Anwendung kann es sinnvoll sein, aus Grinden der
Stromersparnis oder der Einhaltung des Duty Cycle eine bestimmte
Anzahl von Statusmeldungen zu Uberspringen oder Meldungen auszu-
lassen, wenn keine Veranderung bis zur nachsten Statusmeldung er-
folgt.

Wenn der Sensor seine Messwerte in anderen Abstanden Ubermit-
teln soll, passen Sie die Werte ,Anzahl der auszulassenden Statusmel-
dungen” sowie ,Anzahl der auszulassenden, unveranderten Status-

Filter Filter

ELV-SH-CTV
00515BE2DC709A:1

Lage-/Beschleunigungssensor

meldungen”an. Bei der Wertekombination Null-Null
ergibt sich eine ungefahre Aktualisierungsrate von
zwei bis drei Minuten. Beachten Sie, dass eine hohe-
re Aktualisierungsrate die Batterie deutlich schnel-
ler entleert. Weitere Informationen zu den Einstel-
lungen der zyklischen Aktualisierung finden Sie im
Screenshot in Bild 19.

Die ,Low-Bat-Schwelle” stellt die Spannung dar,
beideren Unterschreitung der Sensor eine Batterie-
warnung ausgibt.

Darlber hinaus kann die Systemtaste des Sen-
sors gegen Manipulation gesperrt werden. Bei Ak-
tivierung dieser Option kann kein Werksreset am
Gerat selbst ausgelost werden. Deaktivieren Sie
die Checkbox ,Routing aktiv”, falls keine Reichwei-
tenverlangerung (siehe Smart-Hacks-Beitrag) tGber
Schaltsteckdosen gewlinscht ist.

Erschiitterung/Lageanderung wahlen und
Parameter anpassen - Kanal 1

ImKanal 1desSensors(Bild 20)kanndie Verzégerung
der Aussendung eines Alarms (Eventverzégerung)
eingestellt werden. Kleinere Erschitterungen oder
auch kurze Lageanderungen z.B. durch Wind am
Briefkasten l6sen so keine ungewollte Meldung aus.
Je nach Anwendung wahlen Sie unter ,Art der Be-
wegungserkennung” = ,Erschutterung” oder ,Lage-
anderung” aus. Weitere Informationen dazu finden
Sie im Folgenden sowie in den Programmierbei-
spielen.

Um z. B. kurze Erschitterungspausen oder kurz-
zeitige Lageranderungen zu ignorieren, kann eine
Zeit zum Wechsel der Sensormeldung auf Ruhe ein-
gestellt werden. AnschlieBend folgen die Bezeich-
nungen der Meldungen bei Bewegung und Ruhe.
SchlieBlich konnen als letzte Parameter die Anspre-
chempfindlichkeit (2G++ bis 16G) flr die Erschitte-
rung sowie der Winkel (10-45°) fir die Lage- und die
Neigungserkennung festgelegt werden.

30.04.2024
07:04:39

Bild 16: Sensor wdhlen und Erschiitterung und Neigung anzeigen lassen

Startseite [l Status und Bedienung || Programme und Verkniipfungen [| Einstellungen

Geridte - Posteingang

Gewerke

Diagramme

Gruppen

Gerite-Firmware - Ubersicht

Benutzerverwaltung

Systemvariable

Favoriten

Systemsteuerung

Bild 17: Zur Konfiguration des Sensors auf ,Einstellungen”klicken

www.elv.com

Details zu Einstellmdglichkeiten der Betriebsmodi
Die Empfindlichkeit der Erschitterungserkennung
lasst sich zwischen 2G++ (sehr hohe Empfindlich-
keit) bis 166G (geringe Empfindlichkeit) einstellen. Die
Lageerkennung ist aufgeteilt in zwei, die Neigungs-
erkennung in drei mogliche Kanalzustande. Wenn
Sie unter ,Art der Bewegungserkennung” die Option
.Lagednderung” wahlen und eine Auslenkung Uber
den im Feld ,Winkel fur die Lageerkennung” einge-
stellten Winkel erfolgt (z-Achse relativ zum Refe-
renzlage), wird eine Statusmeldung mit ,Geneigt”
Ubermittelt (Bild 21und Bild 22).


https://homematic-ip.com/sites/default/files/downloads/webui-handbuch-eq-3.pdf
https://de.elv.com/p/elv-smart-hacks-reichweitenverlaengerung-im-homematic-ip-system-P254167/
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Typenbe- -
Name Zzeichnung Bezeichnung Seriennummer | |Interface Firmware

%|ELV Smart Home
ELV-SH-CTV 00515BE2DC709A Neigungs- und Erschiitterungssensor
N Kompakt

Kanalnarameter Parameterliste
s eBe
Name Kanal Parameter

Zyklische Statusmeldung o
Anzahl der auszulassenden Statusmeldungen - (0 - 255)
Anzahl der auszulassenden, IC]
o 0 - 255)
) unverdnderten Statusmeldungen (
ELV-SH-CTV 00515BE2DC709A:0 ch.: 0
Low-Bat.-Schwelle V (0.0 - 25.2)
Reset per Geratetaste sperren 0o
Routing aktiv o
Eventverzigerung Nicht aktiv v
Art der Bewegungserkennung Erschitterung v
oy . Zeit, bis von der zuletzt erkannten Erschiitterung
(ELEG e (Il el eyl Cho 1 zuriick auf Ruhe gewechselt werden kann - $(0.5-7.5)
Lage-/Beschleunigungssensor Meldung im Zustand Bewegung
Meldung im Zustand Ruhe
Empfindlichkeit des Sensors bei Erschiitterung o

Bild 18: Passen Sie die Gerdteparameter nach Bedarf an (nur WebUI).

Jedes Gerét sendet seinen Status mindestens einmal am Tag. Ist der Parameter Zyklische
Statusmeldung aktiviert, wird der Status zusatzlich in einem Zeitraster nach folgender Formel

gesendet:
Zeit fir eine Statusmeldung, wenn sich der Status dndert:

(A+1) x C Sekunden

In diesem Intervall werden Werte Ubertragen, die sich nur langsam dndern, z. B. Temperatur.
Einstellungen einzelner Gerdte-Kandle zum Senden von Messwerten haben Vorrang.

Zeit fur eine Statusmeldung, wenn sich der Status nicht dandert:
(A+1) x (B+1) x C Sekunden

In diesem Intervall werden Statusmeldungen gesendet, auch wenn sich der Status seit der letzten
Sendung nicht verandert hat. Damit kann geprift werden, ob das Gerét in Reichweite / in Betrieb ist.

Dabei gilt:
A = Anzahl der auszulassenden Statusmeldungen
B = Anzahl der auszulassenden, unverdnderten Statusmeldungen

C = Zufillige Zeit zwischen 120 und 184 Sekunden

Bild 19: Zusammensetzung der zyklischen Aktualisierungsrate

Eventverzdgerung Nicht aktiv (2] Q
Art der Bewegungserkennung
ELSHLCTV O0SIGOC20CGDFEIL [ | 288 bl von de stz rarvten rschitensns 5.0 05 7.5)
Lage-/Beschleunigungssensor Meldung im Zustand Bewegung Bewegung
Meldung im Zustand Ruhe Ruhe
Empfindlichkeit des Sensors bei Erschitterung 26 7]

Bild 20: Einstellungen fiir Kanal Tanpassen: Art der Bewegungserkennung - Erschitterung

Eventverzégerung Nicht aktiv 2] Q

Art der Bewegungserkennung
Zeit, bis von der zuletzt erkannten Erschitterung 3.0

zuriick auf Ruhe gewechselt werden kann $(0.5-7.5)
ELV-SH-CTV 005160C2DC6DFE: 1 ehai Meldung im Zustand Geneigt Geneigt
Lage-/Beschleunigungssensor . Meldung im Zustand Waagerecht Waagerecht

Empfindlichkeit des Sensors bei Erschiitterung 6 89
Winkel fur die Lageerkennung 20 © (10 - 45) 7]

Hysterese der Lageerkennung 2 © (0 -180) 7]

Bild 21: Einstellungen fiir Kanal Tanpassen: Art der Bewegungserkennung - Lagednderung

www.elv.com
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Lageerkennung

Waagerecht

Bild 22: Schaubild Lageerkennung

Bild 24: So wird die Antenne in das Gehduseunterteil geklemmt.
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Bild 25: Ausrichten der Platine gemdB der Markierung

www.elv.com

Auslésewinkel

Referenzlage

Neigungserkennung

Auslésewinkel 2

Senkrecht

Auslésewinkel 1

Referenzlage

Bild 23: Schaubild Neigungserkennung

Wabhlen Sie unter ,Art der Bewegungserkennung” die Op-
tion ,Neigungserkennung” aus, erfolgt eine Einteilung Uber
zwei Auslosewinkel (Ausldsewinkel 1, Auslésewinkel 2). Diese
legen fest, wann eine Sensorausldsung Uber eine Lageande-
rungvon der horizontalen zur geneigten Position bzw. von der
geneigten Position zur vertikalen Position (z-Achse relativ
zum Referenzlage) des Sensors erfolgt. Hierbei kann der Ge-
ratekanal also drei Zustande ,senkrecht”, ,geneigt”und ,waa-
gerecht”annehmen (Bild 23).

Sensor in das Gehause einbauen

Nachdem Sie den Sensor angelernt und konfiguriert haben,
legen Sie die Gerateantenne in die Antennenfiihrung ein, wie
in Bild 24 gezeigt. Drehen Sie die Platine so, dass sie mit der
aufgedruckten grauen Linie im Gehauseunterteil Uberein-
stimmt und legen Sie die Platine ein (Bild 25).

Richten Sie den Gehausedeckel aus. Drehen Sie dazu den
Gehausedeckel auf das Gehauseunterteil Gber den leichten
Widerstand hinweg, sodass die Gehausenasen Ubereinander-
stehen (Bild 26).

Sensor positionieren oder montieren

Sie konnen nun den Sensor einfach in Ihren Aktenkoffer, lhre
Schmuck- oder Uhrenbox oder Ihre Spardose legen. Auch der
Einsatz in einer Schublade fur Naschkatzen ist moglich, und
da dies nur eine Zeitlang funktioniert, kdnnen Sie den Sensor
spater anderweitig nutzen. Oder Sie kleben den Sensor mit

Bild 26: SchlieBen des Gehduses durch Verdrehen
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einem rickstandslos entfernba-
ren sogenannten Powerstrip an
den Rahmen |hres Dachfensters,
Ihr Garagentor, lhre Werkzeug-
box, Ihren Briefkasten oder lhre
Waschmaschine.

Optional konnen Sie den Sen-
sor auf einen Nagelkopf hangen
(am Gehauseboden ist eine Off-
nung vorhanden).

Auch eine Verwendung an ei-
ner Milltonne fiur z. B. eine Mel-
dung bei Entleerung ist moglich.
Zum Schutz vor Wettereinflissen
und Verschmutzung kleben Sie
in diesem Fall den Sensor in eine
Verteilerdose fur den AuBenbe-
reich. Verschrauben Sie die Ver-
teilerdose ggf. am Tonnendeckel,
um ein Abfallen beim Entleeren
zu verhindern. Bild 27 zeigt einige
der genannten Anwendungsfalle.

Programmierbeispiele

Da der kompakte Sensor als ein
Helfer in vielen Bereichen ein-
gesetzt werden kann, stellen wir
drei konkretere Programmierbei-
spiele Gber die Homematic IP App
vor. Die Programmierungen las-
sen sich in ahnlicher Form auch
Uber Zentralenverknipfungen mit
der Smart Home Zentrale CCU3
realisieren.

Lageerkennung: Fensterim
Badezimmer - Temperaturrunter
An kalten Tagen ein echter Segen:
Verhindern Sie das Auskihlen Ih-
rer Rdume beim LUften. Nie wie-
der das gedffnete Dachfenster
in den Raumen im Obergeschoss
vergessen! In der App steht Ihnen
eine komfortable und einfache
Mdéglichkeit zur geschickten Re-
gelung der Temperatur z.B. im
Badezimmer zur Verfligung.
Wahlen Sie in der Homema-
tic IP App im Bereich ,Mehr” unter
.Geratetbersicht”den Sensor aus
und andern Sie ggf. den ,Modus
der Beschleunigung” auf ,Lageer-
kennung”. Legen Sie jeweils einen
oberen und unteren Grenzwert
fur den ,Auslosewinkel der Kipp-
erkennung” fest. Klicken Sie nun
auf ,Mehr” und wahlen Sie ,Auto-
matisierung” aus. Stellen Sie als
Ausloser den Neigungswinkel des
ELV-SH-CTV ein und als Aktion

Startvorwahl  Summer

@ Baumwolle

@ Pflegeleicht
@ Wolle
@Perfecl Dry @ Outdoor
@ Filter reinigen -

@ Imprégnieren

® . ®Behiilter leeren ™ @ Express

Bild 27: Sensor geklebt an eine Bodentreppe oder an ein Dachfenster, in einer Miilltonne fixiert oder in eine Schmuck-
und Uhrenbox gelegt

< ELV Smart Home Neigu... ()

30-() Zuordnung

Geratekonfiguration

Modus der Beschleunigungserkennung
Lageerkennung

Art der Statusanzeige
Garage

Auslosewinkel der Kipperkennung
45° - 150°

Neutralposition
waagerecht

Bild 28: Einstellungen flir Badezimmerfenster; hier
Winkelwerte flir ein klassisches Drehkippfenster

< Bad Fenster auf v

Wahlen Sie Ausléser und Aktionen sowie optionale
Zusatzbedingungen fur Ihre Automatisierung.

Aktiv

Ausloser

o Neigungswinkel >101°
¢ ELV Smart Home Neigungs- und Erschu

Zusatzbedingung
keine Zusatzbedingung gewanhlt

Aktion

& Soll-Temperatur 13:5°C
Bad oben

Bild 29: Badezimmerfenster-Automatisierung -
Ubersicht

die Soll-Temperatur fiir Inr Badezimmer (Bild 28 und Bild 29). Sofern Sie wiinschen, kdn-
nen Sie sich zusatzlich auch als zweite Aktion eine Push-Benachrichtigung senden las-
sen, wenn das Fenster gedffnet wird. Hierfur klicken Sie einfach auf ,+" und wahlen eine

weitere Aktion aus.

www.elv.com
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Erschiitterung: Push-Benachrichtigung

bei Entwendung von Schmuck

Lassen Sie sich benachrichtigen, sobald die
Schmucktasche ,erschittert” wird. Wahlen Sie den
Sensor unter ,Mehr” > ,Geratelbersicht” aus und
andern Sie ggf. ,Lageerkennung” in ,Modus der Be-
schleunigung”. Da nicht bei jeder kleinen Erschit-
terung eine Nachricht gesendet werden soll, stellen
Sie die ,Empfindlichkeit der Erschuitterungserken-
nung” zwischen 2G++ (sehr hohe Empfindlichkeit)
und 16G (geringe Empfindlichkeit) ein. Passen Sie im
Zuge dessen auch die minimale Erschiitterungsdau-
er an. Erstellen Sie abschlieBend eine Automatisie-
rungsregel, die als Ausloser die ,Beschleunigungs-
messung” des ELV-SH-CTV beinhaltet. Nun noch
eine Aktion fir die Push-Mitteilung, und schon ist
die Erkennung bereit (Bild 30 und Bild 31).

<  ELV Smart Home Neigu... ()

30-(Y Zuordnung

Geratekonfiguration

Modus der Beschleunigungserkennung
Erschitterungs- bzw. Bewegungserkennung

Empfindlichkeit der
Erschitterungserkennung
29

minimale Erschitterungsdauer
0,5 Sekunden

Bild 30: Schmuck-Automatisierung - Empfindlich-
keit einstellen

< Schmucktasche v

Wahlen Sie Ausloser und Aktionen sowie optionale
Zusatzbedingungen flr [hre Automatisierung.

@

Aktiv

Ausloser

~ Beschleunigung = Erkannt
(A
ELV Smart Home Neigungs- und Erschd...

Zusatzbedingung
keine Zusatzbedingung gewahlt

Aktion

Push-Mitteilung

- Systemfunktion

Automatisierung

Bild 31: Schmuck-Automatisierung - Ubersicht

www.elv.com

Lageerkennung V2.0: drei Zustande eines Kipp-Garagentors

Far Ihr Garagentor konnen Sie wie beim Dachfenster auch einen mini-
malen und einen maximalen Winkel einstellen, so ergibt sich die Erfas-
sung und Anzeige der gekippten Position des Garagentors. Wahlen Sie
in der Homematic IP App .Mehr” > ,Geratelbersicht” den Sensor aus
und andern Sie ggf. den ,Modus der Beschleunigung” auf ,Lageerken-
nung”(Bild 28). Stellen Sie unter ,Art der Statusanzeige” > ,Garage” ein.
Legen Sie jeweils einen oberen und unteren Grenzwert fur den ,Auslo-
sewinkel der Kipperkennung” fest. Ein kleines Icon in der Geratelber-
sicht zeigt nun automatisch den korrekten Zustand des Garagentorsan
(Bild 32).

ELV Smart Home Neigungs- und Erschutt...
ELV Smart Home Neigungs- und
Erschutterungssensor Kompakt

Qe
Bild 32: Zustand des Garagentors als Icon: entweder geschlossen, gekippt
oder offen(lcons hier nur zur Ubersicht nebeneinander dargestellt)
Funktionsweise des Beschleunigungssensors
Beschleunigung, Erschiitterung und Lage
Der im Bausatz eingesetzte Beschleunigungssensor Bosch Sensortec
BMA400 kann die Beschleunigung in allen drei Achsen (x, y, z) messen
und daraus entsprechende Daten generieren. Erfahrt beispielsweise
eine Achse eine Beschleunigung, kann eine Bewegung in diese Rich-
tungangenommen und dieses Ereignis ausgewertet werden.

Entsprechend lasst sich auch eine Erschitterung detektieren oder
eine bestimmte Lage bzw. ein bestimmter Winkel feststellen. Fir die
Lageermittlungist dabei keine Bewegung erforderlich. Dies wird deut-
lich, wenn Sie sich vor Augen flihren, dass die mittlere Erdbeschleuni-
gung auf Meereshdhe 9,81 m/s? betragt.

Ein Kdrper mit einer Masse von 1kg erfahrt also eine Gewichtskraft
von 9,81 N (1 N =1kg - m/s?). Befindet sich also der zu (iberwachende
Korper in Ruhe und vom Sensor aus gesehen in der z-Achse genau
rechtwinklig zum Erdboden, wird genau in dieser Ebene die Erdbe-
schleunigung gemessen. Bei einer Lageanderung andern sich die Wer-
te entsprechend und kénnen dann ausgewertet werden.

Ausgehend von diesen Mdglichkeiten eines Beschleunigungssen-

sors ergeben sich, wie bereits vorgestellt, eine Vielzahl von Anwen-
dungsfallen.

MEMS (mikro-elektromechanisches System)

Elektromechanische Systeme sind darauf ausgelegt, dass mechani-
sche Einwirkungen wie Beschleunigung, Rotation oder Luftdruck die
elektrischen Eigenschaften des Systems beeinflussen konnen. Diese
Anderungen werden vom Sensor erfasst, verstarkt und als Ausgangs-
signal ausgegeben.

Der Sensor enthalt pro Achse (x, y, z) zwei kammférmige Struktu-
ren, deren Zahne ineinandergreifen. Eine dieser Strukturen ist fest mit
dem Ubrigen Silizium des Sensors verbunden, wahrend die andere in
der Achse senkrecht zu den ,Kammzahnen” beweglich ist (Bild 33). Die
beiden K&mme kdnnen als eine Art Kondensator betrachtet werden.
Die Formel fiir die Kapazitat eines Kondensators lautet:

A
C=€0‘€r‘a

Wenn der Abstand zwischen den Kondensatorplatten mit d bezeichnet
wird, ergibt sich bei konstanter Permittivitat (er), Flache (A) und elek-
trischer Feldkonstante (€0) der Leiterplatten eine proportionale An-
derung der Kapazitat mit dem Abstand d. Mit abnehmendem Abstand
nimmt die Kapazitat zu und umgekehrt.

Wird der Sensor beschleunigt, verandert sich aufgrund der Mas-
sentragheit des beweglichen Teils der Abstand zwischen den beiden
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Silizium-Federn,
fest

Bild 33: Schematische Darstellung MEMS-Beschleunigungssensor

Platten. Diese Kapazitatsanderungen konnen elektrisch gemessen
werden.

Lagebestimmung

Der Sensor ist standig der Einwirkung einer Beschleunigung ausge-
setzt: der Erdbeschleunigung. Da der Sensor die Beschleunigung ent-
lang dreier Achsen misst, lasst sich die Beschleunigung, die der Sen-
sorim Ruhezustand erfahrt, als dreidimensionaler Vektor(a) darstellen
(Bild 34). Auf diese Weise lasst sich ein Vektor flr die Ausgangsposition
definieren. Mithilfe der Formel

3B

=y

cos(®) = 1T

kann der Winkel zwischen dem aktuellen Ausrichtungsvektor und die-
sem Referenzvektor berechnet werden.

Beschleunigungssensor

ay

Bild 34: Gravitationsvektor aufgeteilt auf die x-, y- und z-Komponenten
Quelle: commons.wikimedia.org/wiki/File:3D0_Vector.svg; User:Acdx

Schaltung

Der Schaltungsaufbau ist in Bild 35 dargestellt.
Wir beginnen mit der Spannungsversorgungsseite
und daher mit der speziellen Sicherung RT1, die als
selbstrickstellende Sicherung in Form eines PTCs
(Positive Temperature Coefficient) fungiert. Bei er-
hohtem Stromfluss erwarmt sich das Bauteil, wo-
durch sein Widerstand steigt und der Stromfluss
begrenzt wird.
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Bild 35: Schaltbild des ELV-SH-CTV

System-Taster
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Das Herzstick der Schaltung bildet das Transceiver-Modul TRXC2-
TIF mit einem integrierten Mikrocontroller vom Typ Texas Instruments
CC1310F128. Dieser ist Uber einen seriellen Bus mit dem EEPROM U4
verbunden, das Parameterdaten speichert und als Zwischenspeicher
fir Firmware-Updates dient. Beide Bauteile sind tGber den 12C-Bus
miteinander verbunden. Zur Gewahrleistung eines ordnungsgemaBen
Busbetriebs werden die Widerstande R3 und R4 als Pull-up-Widerstan-
de eingesetzt. Die Kondensatoren C11bis C13 dienen der Stabilisierung
und Filterung der Versorgungsspannung.

Eine weitere Hauptkomponente der Schaltung ist der Beschleuni-
gungssensor BMA40Q von Bosch (U1), der ebenfalls Giber den 12C-Bus
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Gerate-Kurzbezeichnung: ELV-SH-CTV
Versorgungsspannung: 1x 3V CR2032
Stromaufnahme: 40 mA max.
Batterielebensdauer: 2 Jahre (typ.)
Umgebungstemperatur: 5-35°C
Funk-Frequenzband: 868,0-868,6 MHz/869,4-869,65 MHz
Max. Funk-Sendeleistung: 10 dBm
Empfangerkategorie: SRD category 2
Typ. Funk-Freifeldreichweite: 130 m
Duty Cycle: <1% proh/<10% proh
Schutzart: IP20
Winkelmessbereich und Genauigkeit: 0-180°, +1°

Abmessungen (g x T)/ Gewicht (inkl. Batterie): 43x12mm/18¢g

www.elv.com

mit dem Transceiver-Modul verbunden ist. Dieser
zeichnet sich durch eine sehr geringe Stromaufnah-
me sowohl im Ruhezustand als auch im Normalbe-
trieb aus. Am BMA40O kdnnen zwei interruptfahige
Pins des Mikrocontrollers verwendet werden, um
auf bestimmte Ereignisse zu reagieren und den Mi-
krocontroller z. B. aus dem Schlafmodus zu wecken.
So kann eine Erschitterung am Sensor den Inter-
rupt am BMA4QO aktivieren, sodass der Mikrocont-
roller geweckt wird und per I12C eine Abfrage an den
BMA40O0 stellen kann.

Des Weiteren findet sich im Schaltbild als wich-
tiges Bedienelement der System-Taster S2. Dieser
ist zur Entprellung mit dem Abblockkondensator C10
versehen. Zur Peripherie des Mikrocontrollers ge-
hort zudem die Duo-LED DS1, die zusammen mit den
Widerstanden R1 und R2 verschiedene Betriebszu-
stande signalisiert, z. B. wahrend der Inbetriebnah-
me, bei der Anmeldung an die Zentrale oder beim
Senden an Verknipfungspartner. Die LED signali-
siert Zustande durch die Farben Rot und/oder Grin.

Fazit

Der ELV Smart Home Neigungs- und Erschitte-
rungssensor Kompakt ELV-SH-CTV ist flexibel ein-
setzbar, kostenglnstig und einfach montiert. Die
Einsatzmdglichkeiten sind breit gefachert: Neigun-
gen wie gekippte Dachfenster oder Garagentore
werden ebenso erkannt wie unerwilinschte Bewe-
gungen von Wertgegenstanden. Die Kombination
mit anderen Aktoren ermdglicht das automatische
Schalten von Licht und vielem mehr. Ein kleiner,

starker Helfer.
Widerstédnde:
56 Q/SMD/0402 R2
180 Q/SMD/0402 R1
1,8 kQ/SMD/0402 R3, R4
PTC/0,5A/6 V/SMD RT1
Kondensatoren:
22 pF/50 V/SMD/0402 Gl
100 pF/50 V/SMD/0402 C8
1nF/50 V/SMD/0402 C10
100 nF/16 V/SMD/0402 Cll, (€22, [©7;, [C1F2
10 uF/16 V/SMD/0805 C6,CN
Halbleiter:
BMA400/3-Achsen Beschleunigungs-
sensor/SMD Ul
M24M01-DF DW6 T G/TSSOP-8 U4
PESD3V3S1UB/SMD D1, D2
Duo-LED/rot/griin/SMD DS1
Sonstiges:
Taster mit 0,9-mm-Tastknopf, 1x ein,
SMD, 2,5 mm Hohe S2
Batteriehalter fir 1xR2020-R2032, SMD BT1
TRXC2-TIF eQ-3 Al

Geh&useoberteil, bedruckt(Laser)
Geh&useunterteil, bedruckt (Laser)
Lithium-Knopfzelle, CR2032
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https://de.elv.com/p/elv-smart-home-neigungs-und-erschuetterungssensor-kompakt-elv-sh-ctv-P161243/?itemId=161243
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a Wichtiger Hinweis

Explosionsgefahr bei unsachgemaBem Austausch der Batterien.
Ersatz nur durch denselben oder einen gleichwertigen Typ.
Batterien dirfen niemals aufgeladen werden. Batterien nicht ins
Feuer werfen. Batterien nicht UberméaBiger Warme aussetzen.
Batterien nicht kurzschlieBen. Es besteht Explosionsgefahr!

a Wichtiger Hinweis

Ein Einsetzen der Batterie mit einem metallischen Gegenstand
wie z. B. einer Zange oder einer Pinzette ist nicht erlaubt, da die
Batterie hierdurch kurzgeschlossen wird. Zudem ist beim Ein-
setzen unbedingt auf die richtige Polaritat zu achten (Pluspol
nach oben)!

www.elv.com
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Hinweis zu den vorbestiickten Bausatz-Leiterplatten
Sehr geehrter Kunde,

das Gesetz Uber das Inverkehrbringen, die Ricknahme und die umweltvertragliche Entsorgung von Elektro- und Elek-
tronikgeraten (ElektroG) verbietet (abgesehen von wenigen Ausnahmen) seit dem 1. Juli 2006 u. a. die Verwendung von
Blei und bleihaltigen Stoffen mit mehr als 0,1 Gewichtsprozent Blei in der Elektro- und Elektronikproduktion.

Die ELV Produktion wurde daher auf bleifreie Lotzinn-Legierungen umgestellt, und samtliche vorbestlckte Leiterplatten
sind bleifrei verlotet.

Bleihaltige Lote dirfen im Privatbereich zwar weiterhin verwendet werden, jedoch kann das Mischen von bleifreien und
bleihaltigen Loten auf einer Leiterplatte zu Problemen fihren, wenn diese im direkten Kontakt zueinander stehen. Der
Schmelzpunkt an der Ubergangsstelle kann sich verringern, wenn niedrig schmelzende Metalle wie Blei oder Wismut mit
bleifreiem Lot vermischt werden. Das unterschiedliche Erstarren kann zum Abheben von Leiterbahnen (Lift-off-Effekt)
flihren. Des Weiteren kann der Schmelzpunkt dann an der Ubergangsstelle unterhalb des Schmelzpunkts von verbleitem
Lotzinn liegen. Insbesondere beim Verloten von Leistungsbauelementen mit hoher Temperatur ist dies zu beachten.

Wir empfehlen daher beim Aufbau von Bauséatzen den Einsatz von bleifreien Loten. ELV

Entsorgungshinweis

Dieses Zeichen bedeutet, dass das Gerat nicht mit dem Hausmdll, der Restmulltonne oder der gelben
Tonne bzw. dem gelben Sack entsorgt werden darf.

Sie sind verpflichtet, zum Schutz der Gesundheit und der Umwelt das Produkt, alle im Lieferumfang enthaltenen
Elektronikteile und die Batterien zur ordnungsgeméaBen Entsorgung bei einer kommunalen Sammelstelle fur Elektro-
und Elektronik-Altgeréte bzw. fur Altbatterien abzugeben. Auch Vertreiber von Elektro- und Elektronikgeraten bzw.
Batterien sind zur unentgeltlichen Riicknahme von Altgeraten bzw. Altbatterien verpflichtet.

Durch die getrennte Erfassung leisten Sie einen wertvollen Beitrag zur Wiederverwendung, zum Recycling und zu
anderen Formen der Verwertung von Altgeréten und Altbatterien.

Sie sind verpflichtet, Altbatterien und Altakkumulatoren von Elektro- und Elektronikaltgeraten, die nicht vom Altgeréat
umschlossen sind, vor der Abgabe an einer Erfassungsstelle von dem Altgerat zu trennen und getrennt Uber die
ortlichen Sammelstellen zu entsorgen.

Wir machen ausdricklich darauf aufmerksam, dass Sie als Endnutzer eigenverantwortlich fiir die L6schung personen-
bezogener Daten auf dem zu entsorgenden Elektro- und Elektronik-Altgerét sind.

Bevollmachtigter des Herstellers:
ELV Elektronik AG - Maiburger StraBe 29-36 - 26789 Leer - Germany
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