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Bild 15: Spannungsversorgung des RGBW200
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Bild 16: Mikrocontroller-Einheit des RGBW200
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Bild 17: OLED-Displayeinheit des RGBW200
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Bild 18: Sensoreinheit des RGBW200
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Bild 19: USB-Schnittstelle des RGBW200





