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Bild 2: Das Schaltbild des Fenstergriffsensors HmIP-SRH
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Sie beginnt mit dem lagerichtigen Einlegen des 
Exzenters (Bild 4) in das Gehäuseunterteil. Der er-
habene Ring mit der Pfeilmarkierung muss, wie in 
Bild 4 markiert, nach oben zeigen und die Pfeilmar-
kierung zur oberen Gehäuseaußenseite weisen.

Danach folgt das Einlegen der Metallgabel, die die Bewegung des Ex-
zenters auf die Taster überträgt (Bild 5). Dabei ist auf die exakte Lage 
des Taster-Betätigungshebels zu achten. Liegt die Metallgabel exakt 
plan in ihrer Gehäuseaussparung, wird nun die Metallabdeckung aufge-
setzt und eingerastet, indem man sie zunächst am oberen Gehäuseende 
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