
w
w

w
.elvjournal.de

86  H
austechnik

Bild 3: Die Lage der Jum
per J1 bis J4 sow

ie 
J7 und J8, m

it denen die Sensorem
pfind-

lich keit eingestellt w
ird. M

it J5 und J6 w
ird 

die Hysterese gew
ählt.
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Bild 4: Das Schaltbild

sein, dass die ihm
 sehr nahe liegenden M

esspunkte em
pfindlicher re-

agieren als die w
eiter entfernten. U

m
 dies ausgleichen zu können, gibt 

es für jeden Sensor einen Lötjum
per (J1 bis J4) (Bild 3), der die Em

p-
findlichkeit des jew

eiligen Sensors verdoppelt. Änderungen an den Jum
-

pern dürfen nur im
 spannungslosen Zustand des Gerätes durchgeführt 

w
erden.
Sollte die Em

pfindlichkeit der Sensoren für einen Anw
endungsfall zu 

hoch sein, besteht m
it den Jum

pern J7 und J8 (Bild 3) die M
öglich-

keit, die Em
pfindlichkeit aller Sensoren um

 den Faktor 2, 4 oder 8 zu 
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