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Bild 4: Das Schaltbild des Hm
IP-SAM
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Die Schaltung des Geräts (Bild 4) ist sehr übersicht-
lich, sie besteht aus Spannungsversorgung, Control-
ler, 

Speicher, 
Beschleunigungssensor 

und 
Sende-/

Em
pfangsm

odul (Transceiver).

U
nten links im

 Schaltbild finden w
ir die Span-

nungsversorgung, bestehend aus zw
ei 1,5-V-M

icro-
batterien und dem

 Kurzschluss-Schutz m
it dem

 PTC 
SI1. Dieser erhöht im

 Kurzschlussfall stark seinen 
W

iderstand und verm
eidet so eine Ü

berlastung der 
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