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48  Hausautomation

Links sehen wir den Systemtaster TA1 und den Sa-
botagekontakt TA2. Die Kondensatoren C1 bis C10, 
C15 bis C23 und C26 bis C28 dienen der Stabilisierung 
und Filterung der Versorgungsspannung. 

Herzstück der Schaltung ist der Mikrocontroller IC1, 
er arbeitet stromsparend mit einem intern erzeugten 
Takt von 14 MHz. Zur Peripherie des Controllers ge-
hört neben dem Systemtaster TA1, dem Sabotagekon-
takt TA2 und den Filter- und Stützkondensatoren die 
Duo-LED D1 samt zugehörigen Vorwiderständen R2/
R3, die verschiedene Betriebszustände, z. B. bei der 
Inbetriebnahme und bei der Anmeldung an das Gate-
way bzw. die Zentrale, mit den Farben Rot, Grün und 
Orange anzeigt. 

IC2 ist ein 128 KB großer Flash-Speicher, auf ihm werden Konfigu-
rationsdaten abgelegt, er dient außerdem als Zwischenspeicher für ein 
Firmware-Update.

Eine Hauptkomponente der Schaltung ist der PIR-Sensor PIR1. Er 
dient zur Bewegungsdetektion, das Bauteil kombiniert analoge Tech-
nik und digitale Signalverarbeitung, sodass eine erkannte Bewegung 
dem Hauptcontroller über eine einzige Interrupt-Leitung mitgeteilt 
wird. Der PIR-Sensor hat eine besonders geringe Stromaufnahme von 
grade einmal 6 µA, was der Lebensdauer der Batterien entgegenkommt. 
Der Lichtsensor LS1, welcher über I2C mit dem Controller verbunden 
ist, dient zur Ermittlung der Umgebungshelligkeit. Er ist ein spezieller 
Umgebungslichtsensor von Texas Instruments. Die Anbindung an das 
Homematic IP Gateway bzw. die Homematic Zentrale erfolgt schließlich 
über Funk mittels des Transceiver-Bausteins TRX1, der ebenfalls vom 
Controller IC1 überwacht und angesteuert wird. 
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Bild 3: Das Schaltbild des Bewegungsmelders mit Dämmerungssensor
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