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8  Hausautomation

Bild 2: Das Schaltbild des Funk-Sendemoduls, 8 Bit

oder Anlegen einer Spannung an die entsprechenden 
Eingänge wacht der Controller auf und führt die ge-
wünschte Operation aus. Über das Transceivermodul 
TRX1 wird die Verbindung zum Smart Home System 
Homematic hergestellt.

Die Schnittstelle Port E des Mikrocontrollers dient 
zur Auswertung der Dateneingänge für die an den Ka-
nal 3 angeschlossenen Taster, Schalter oder externen 
Mikrocontroller-Ports. Diese Eingänge weisen eine 
negative Logik (low active) auf (TA00–TA20). Paral-
lel zu den Porteingängen liegt jeweils ein Transistor 

(T1, T15 und T17), dessen Basis auf den jeweiligen Spannungseingang 
führt. Diese Eingänge weisen im Gegensatz zu den Tastereingängen eine 
positive Logik (high active) auf. Liegt eine Spannung an IN00, IN10 und 
IN20 an (siehe Bild 6), schaltet der Transistor durch und simuliert prak-
tisch eine Tastenbetätigung. Dieses Beschaltungsmuster gilt sinngemäß 
auch für die Dateneingänge und den Datenübernahmeeingang.

Die Duo-LED D4 bildet die zweifarbige Geräte-LED zur Signalisierung 
von Gerätezuständen des Moduls, z. B. beim Anlernen oder zur Sende-
Signalisierung. Über die Status-Ausgänge „Status_R/G/S“ werden wei-
tere Statusmeldungen auf externe LEDs ausgegeben, dies erläutern wir 
genauer im Kapitel „Anlernen und Bedienung“.
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STM8L151C8U6

IC1

(note: *= Pullup bei Reset)

PA0 [USART1_CK] SWIM BEEP IR_TIM*
NRST PA1*

PA3 OSC_OUT USART1_RX [SPI1_MOSI]
PA2 OSC_IN USART1_TX [SPI1_MISO]

GND GNDA VRef-

VDD
VDDA
VRef+ VRef+_DAC

VDD

GND

VDD

PA5 TIM3_BKIN [TIM3_ETR] ADC1_IN1 COMP1_INP
PA6 ADC1_TRIG ADC1_IN0 COMP1_INP
PA7 TIM5_CH1

PB0 TIM2_CH1 ADC1_IN18 COMP1_INP*
PB1 TIM3_CH1 ADC1_IN17 COMP1_INP
PB2 TIM2_CH2 ADC1_IN16 COMP1_INP
PB3 TIM2_ETR ADC1_IN15 COMP1_INP
PB4 SPI1_NSS ADC1_IN14 DAC_OUT2 COMP1_INP*
PB5 SPI1_SCK ADC1_IN13 DAC_OUT2 COMP1_INP
PB6 SPI1_MOSI ADC1_IN12 DAC_OUT2 COMP1_INP
PB7 SPI1_MISO ADC1_IN11 COMP1_INP

PD0 TIM3_CH2 [ADC1_TRIG] ADC1_IN22 COMP2_INP
PD1 TIM3_ETR ADC1_IN21 COMP1_INP COMP2_INP

PD2 TIM1_CH1 ADC1_IN20 COMP1_INP
PD3 TIM1_ETR ADC1_IN19 COMP1_INP

PD4 TIM1_CH2 ADC1_IN10 SPI2_MISO COMP1_INP
PD5 TIM1_CH3 ADC1_IN9 SPI2_MOSI COMP1_INP

PD6 TIM1_BKIN ADC1_IN8 RTC_CALIB SPI2_SCK COMP1_INP VREFINT
PD7 TIM1_CH1N ADC1_IN7 RTC_ALARM SPI2_NSS COMP1_INP VREFINT

PE0 TIM5_CH2 RTC_TAMP1
PE1 TIM1_CH2N RTC_TAMP2
PE2 TIM1_CH3N RTC_TAMP3

PE3 USART2_RX
PE4 DAC_TRIG2 USART2_TX

PE5 ADC1_IN23 COMP1_INP COMP2_INP USART2_CK
PE6 PVD_IN TIM5_BKIN USART3_TX

PE7 TIM5_ETR USART3_RX

PC7 ADC1_IN3 USART3_CK COMP2_INM COMP1_INP

PC4 USART1_CK I2C1_SMB CCO ADC1_IN4 COMP2_INM COMP1_INP
PC3 USART1_TX ADC1_IN5

PC2 USART1_RX ADC1_IN6 COMP1_INP VREFINT

(only open drain) PC0 I2C1_SDA
(only open drain) PC1 I2C1_SCL

PC5 OSC32_IN [SPI_NSS] [USART1_TX]
PC6 OSC32_OUT [SPI1_SCK] [USART1_RX]

PF0 ADC1_IN24 DAC_OUT1

PA4 TIM2_BKIN [TIM2_ETR] ADC1_IN2 COMP1_INP
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