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Bild 7: Schaltbild der Spannungsversorgung des FC 8000
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Bild 9: Das Schaltbild der Frontplatine mit Display



ST101 (Basis-PCB)
ST1 (Front-PCB)

CHECK-KS-1

O/-O

CHECK-KS-2

CHECK-KS-3

°°

KS-1

O/-O

KS-2

KS-3

INC-A
INC-B

|o[~]o o] s fo]r]—

SN

m Wannenstecker

ST102 (Basis-PCB)
ST2 (Front-PCB)

LED8
LED9

15]12]3] || ~]ofo] s ]w|n] =

Hlw
Y

m Wannenstecker

Bild 10: Die Belegung der Steckverbinder zwischen Basis- und Frontplatine
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