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Bild 7: Das Schaltbild der Spannungsversorgung des MSB1
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Die Schaltung des
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Bild 9: Die High-Side-Treiberschaltung fiir die LEDs
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Bild 10: Die Schaltung der Tastaturmatrix
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Bild 11: Die Beschaltung der Wippenplatinen
mit LEDs unterschiedlicher Farbe





