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Bild 2: Schaltbild der Spannungsversorgung des RGBC555
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Bild 3: Die Steuerung
des RGBC555 mit den

LED-Treibern

B-5
G-5
R5_A

B-11
G-11_+
R-11_A

B-14
G-14
R-14

@[ O 00
L
N

|

B-8 _~
G-8

R-8_A

|




+UB R60 High-Side-Multiplexing
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Bild 4: Das Schaltbild des High-Side-Multiplexers





